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KARTA OPISU PRZEDMIOTU
'Wydzial Automatyki i robotyki
Kierunek Automatyka i Robotyka
Specjalnosé
Semestr VI Rok akademicki 2026/2027
Stopien studiow 1

Nazwa przedmiotu

Metody sterowania i regulacji

Kod przedmiotu

MetSteriReg

L.aczna liczba godzin

Profil ksztalcenia

18 [Tryb [stacjemaray  |niestacjonarny
OsbinoakademickiA) |Praktyczny (P)

Forma zaje¢

Wyktad, laboratorium

Jezyk przedmiotu polski
Liczba punktow ECTS 4
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zaje¢ wyklad
Wymiar zajeé 9
Stopien naukowy, imie¢, nazwisko
Prowadzacy zajecia
Forma prowadzonych zajeé laboratorium
Wymiar zajeé 9

Stopien naukowy, imie¢, nazwisko

'Wymagania wstepne

Podstawy analizy matematycznej i algebry.

ZaloZenia i cele przedmiotu

Kurs ma za zadanie zaznajomienie studentéw z budowa i
zasada dzialania regulatorow przemystowych i sterownikow|
PLC oraz wybranym jezykiem programowania sterownikow
PLC.

Metody dydaktyczne

Prezentacje multimedialne w trakcie wyktadu, ¢wiczenia
praktyczne w laboratorium, programowanie sterownikdéw
PLC.

Efekty uczenia si¢ (odniesienie do charakterystyk poziomow Polskiej Odniesienie do Odniesienie do
Ramy Kwalifikacji) efektow dla efektow uczenia
kierunku sie wg Polskiej
Ramy
Kwalifikacji
WIEDZA 0l. Tlumaczy b}ldowe; i zasad¢ dziatania regulatoréw K W20
— absolwent zna i i sterownikow .PLC . . K W21 P6S_WG
- 02. Zna specyfike i elementy jezyka drabinkowego - P6S_WG_INZ
rozumie: . . . . K w23
03. Zna zasady projektowania uktadéw regulacji -
UMIEJETNOSCI |01. Potrafi zaprojektowaé prosty uktad sterowania K U001 P6S UW
— absolwent 02. Potrafi zaimplementowac algorytm sterowania w K U09 P6S UU
potrafi: formie programu w jezyku LD K U020 P6S UW_INZ
03. Potrafi dobra¢ rodzaj regulatora do konkretnego
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zadania i parametry tego regulatora

KOMPETENCIJE |01. Pracuje w zespole

SPOLECZNE 02. Posiada §wiadomos$¢ wazno$ci podejmowanych K K02 P6S KO
— absolwent jest decyzji, ich wplywu na bezpieczenstwo innych K K03 -
gotow do 0s0b
Tresci programowe
Lp. Tematyka zajeé Liczba godzin
Forma zaj¢¢ - wyktad
1 Sterowanie i regulacja. Rola sterownikéw i regulatorow w uktadach sterowania 1
Budowa regulatorow. Regulacja dwu i trojpotozeniowa. Regulatory P, Pi, PID. Dobor
2 nastaw regulatora 1
3 Budowa i zasada dziatania sterownikéw PLC 1
Jezyki programowania sterownikéw PLC. Jezyk LD — struktura programu, instrukcje
4 podstawowe 1
3 Jezyk LD — bloki funkcyjne (timery, liczniki, komparatory) 2
Wspotpraca sterownika PLC z innymi urzadzeniami — czujniki i urzadzenia
6 wykonawcze, pulpity sterownicze, panele operatorskie, systemy SCADA. Rozproszone 1
systemy sterowania.
7 Doboér sterownika do konkretnego zadania sterowania, dobor urzadzen zewngtrznych. 1
Forma zaj¢¢ - laboratorium
1 Doboér nastaw i badanie wlasnosci dynamicznych regulatora PID. 1
2 Konfiguracja sterownika PLC. Programowanie funkcji logicznych 1
3 Programowanie sterownika PLC — funkcje specjalne 2
4 Wykonanie programu dla zdefiniowanego wcze$niej zadania sterowania 4
5 Projekt interfejsu HMI 1

Forma i warunki zaliczenia
przedmiotu

Egzamin pisemny z wyktadu. Wykonanie projektow w ramach laboratorium.

Metody weryfikacji efektow Nr efektu uczenia si¢
uczenia si¢ z sylabusa
Egzamin pisemny WO01-WO03
'Wykonanie zadan laboratoryjnych, U01-U03, KO1-K02
przygotowanie sprawozdan
Literatura podstawowa 1. Janusz Kwasniewski Sterowniki PLC w praktyce

inzynierskiej Wyd. BTC

2. Salat Robert, Korpysz Krzysztof, Obstawski Pawet
Wstep do programowania sterownikow PLC
Wydawnictwa Komunikacji i £acznosci WKL, 2010

Literatura uzupelniajaca 1. Bogdan Broel-Plater Uktady wykorzystujace

sterowniki PLC
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2. Projektowanie algorytmow sterowania Wydawnictwo
Naukowe PWN, 2008
Naklad pracy studenta
Liczba godzin
Zajecia dydaktyczne 18
Przygotowanie si¢ do zajec 36
Studiowanie literatury 20
Udzial w konsultacjach
Przygotowanie projektu / eseju / prezentacji itp. 10
Przygotowanie si¢ do egzaminu / zaliczenia 20
Inne
L.ACZNY naklad pracy studenta w godz. 104
Liczba punktow ECTS 4




